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Plateau de verins électriques a vis pour
les petites differences de hauteur

EQUIPEMENT
ELECTRIQUE

(Rev.0)

AREALIFTING

THE VERTICAL MOBILITY MANUFACTURER
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Operatore porta

Door operator
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DomoStep 130°
ISTRUZIONI DI MONTAGGIO E MESSA IN SERVIZIO

Légende du schéma électrique

T T N

G1 Batterie 1/c1
G2 Chargeur de batterie/Chargeur de batterie 1/B1
H1 Eclairage de la plate-forme/ Eclairage de la plate-forme 1/B5
H2 Buzzer/sondeur (symbole générique, DC) 1/D7
K1 Verrouillage de la porte/ Verrouillage de la porte 1/D1
M1 Moteur a vis/Screw motor 1/C1
M2 Moteur du bras/Moteur du bras 1/C7
SB-PCO Bouton Plateau PO/Platform PO 1/D8
SB-PC1 Bouton Plateau P1/Platform P1 1/C8
SQ-FON1 Fond sensible/de sécurité 1/E5
SQ-FONS5 Fond sensible/de sécurité 1/E6
S1 Transport supplémentaire / Déplacement a I'étranger 1/C2
S2 Limite supérieure/limite haute 1/C2
S3 Limite inférieure/Limite basse 1/C3
sS4 E-stop/E-stop 1/D6
S5 Clé d'activation 1/D7
S6 Alarme/Alarme 1/D7
S7 Limite inférieure du bras/limite inférieure du bras 1/C8
S8 Limite haute du bras/limite haute du bras 1/C8
Ul Carte de contréle DS130/DS130 1/B3
u2 Récepteur de télécommande/Récepteur a distance 1/D4
u3 Opérateur de porte/opérateur de porte 1/D3
U4 Colonne UDEC/carte UDEC COP 1/Cé
w1 Télécommande/antenne a distance 1/E4
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Affichage et erreurs

Dans I'état de fonctionnement correct, seul apparait sur I'écran :

En cas de dysfonctionnement, des codes d'erreur apparaissent sur |'écran :

DESCRIPTION DE LERREUR

Batterie faible

CODE D'ERREUR

Tension de la batterie trop élevée

Manque d'activation des arréts (en pratique, vous ne le verrez jamais, le conseil d'administration s'éteint d'abord)
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Erreur du pilote du moteur du bras (et de la rampe s'il y en a une)
Erreur du pilote de la lampe
Erreur du pilote de la commande de 'opérateur

Erreur du pilote de la serrure électrique
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Probléme de fin de course du bras (les deux actifs)
Probléme de fin de rampe)

Limites du plancher de problemes (toutes deux actives)
Défaut de contact du relais principal

Défaut du contact de dérivation du bas de I'armoire

Systeme de surcourse
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NOTES :
Le bouton de réinitialisation annule tout.

Les boutons s'allument en continu dans les directions possibles et clignotent pendant le mouvement ; ils clignotent
tous les deux dans les situations anormales ou le plateau ne peut pas démarrer.
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IL PRODUTTORE DI MOBILITA VERTICALE

Via Caduti del Lavoro, 16/22
43058 Sorbolo Mezzani (PR)
Tel. +39 0521 695311
info@arealifting.com

www.arealifting.com

MADE IN ITALY




